Steckkartenmodul CM-PGW

Konfigurierung:

Yabe Bacnet Explorer
https://sourceforge.net/projects/yetanotherbacnetexplorer/
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Das Modul muss von selbst erscheinen.
Den ersten Dialog mit OK bestatigen.

Pro Device kdnnen alle Datenséatze, die vorhanden sind, mit "Subscribe" dargestellt werden.
In der Liste erscheinen immer nur die, welche aktuellen sind.
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Steckkartenmodul CM-PGW
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Im Adress-Space; wo die Objekte erscheinen; kénnen Parameter (Present Value) auch zum Regler

zuruckgeschrieben werden.
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Subscriptions, Periodic Polling, Everts/Alams
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Objectld
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Steckkartenmodul CM-PGW

Einstellungen im ICC-Studio:

Versuchsaufbau mit 2 PGWs (COM-A und COM-C) am MRO08 Regler
Baudrate 19200 Adr. 1 (A+C)

— Mit dem ICC Studio werden offline die Einstellungen gemacht.

— ! Wichtig ! immer vor dem Download speichern.

— Wenn das Modul per USB verbunden ist und im Programm Online, werden die Einstellungen mit Upload
auf dem PC gespeichert und missen offline editiert werden.

— Mit Download kénnen beliebig viele Module beschrieben werden.

— In"Network — BACNET — NODE" darf die MAC-Adresse nur einmal vorkommen (0-127).

— Es kdnnen max. 240 BACNET Objekte vergeben werden, der Rest wir als Defaul BACNET Mapping
Ubertragen, kann also von der Gegenstelle nur dargestellt werden, wenn die Instance ID bekannt ist
(Datenpunkiliste).

— Objekte die in der Liste eingetragen sind, kénnen per Broadcast gefunden werden (Samt Bezeichnung /
Einheit / und Multiplikator).
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Steckkartenmodul CM-PGW

Beispiel AT vom MRO8 Regler auf der BACNET Seite:

+| [Ar = 0 X Available ltems

Analog Value - 6 Object Name 601 Aussenfihler
Analog Value - 7 Instance 501
Analog Value - 8 Database Address 1200
Analog Value - 9 —

Data Type 16-Bit Signed
Analog Value - 10

Multipli 0.1
Analog Value - 11 i
Analeg Value - 12 Units No Units
Analog Input - 601 Aussenfiihler Unit Value
ﬂﬂabg Input - 602 Default COV Increment |0
Analog Input - 603

— Object Name: Muss einzigartig in der Node sein, kann ein Text sein, oder nur Zahlen.

— Instance: Muss einzigartig in der Node sein, ist praktisch ein Datenpunkts ID.

— Database Adress: Der Verweis wo der Wert im Modul abgelegt ist (Einstellung Host).

— Data Type: 2Byte Signed wie per Modbus vorgegeben (WZDaten haben zb. 32Bit 4Byte).

— Multiplikator: 0.1 wir Ubertragen am Modbus fur zwoélfeinhalb Grad 125.

— Unit: Einheit in diesem Fall Celsius.

— Default COV Increment: Gibt an, bei welcher Anderung des Wertes er neu gesendet werden soll, 0
bedeutet bei jeder Anderung, 10 wiirde bedeuten erst bei 1K Anderung soll neu gesendet werden.

Beispiel Host Seite: MR08 Istwerte ab Datenpunkt 601

Project

Input Register Service Object - VAL700 Settings

4 Host

4 |/O

Binary Qutput - 627
Default BACnet Mapping

4 Modbus RTU Master

Input Register Service Object - VAL700

Holding Register Service Object - Par100
Holding Register Service Object - Par200
Holding Register Service Object - Par300
Holding Register Service Object - Par400
Holding Register Service Object - Par500
Holding Register Service Object - Par600
Input Register Service Object - VAL800

Input Register Service Object - VALS00

Description VALT00

Destination Address |1

Start Register 601
MNumber of Registers |100
Database Address 1200
Multiplier 1

Read Function 4 (Read Input Registers)

Data Type 16-Bit Unsigned
32-Bit Options

32-Bit Registers |

Floating Point

Big Endian

Wnrd-Size Ranictar  [of

Holding Register kdnnen von der BACNET Seite auch zuriickgesendet werden.

— ' Wichtig ! Write Function 6 (Da kein Multiset am Regler méglich ist).

Seite 4
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Beispiel MRO8 Istwerte und Parameter per Modbus:

sect = Avallable Ubject bxtensions ~ # A||Holaing Kegister Service Ubject - Far1UU Settings -

Binary Output - 627
Default BACnet Mapping

Diagnestics Object

Description Pari00

4 Host Destination Address |1
4 Modbus RTU Master
Input Register Service Object - VAL700

Holding Register Service Object - Par100

Holding Register Service Object - Par200

Start Register 1
Number of Registers 100
Database Address 0

Multiplier 1
Holding Register Service Object - Par300 5

N N X g Read Function 3 (Read Holding Registers) -
Helding Register Service Object - Par400
Write Function

Holding Register Service Object - Par500 6 (Preset Single Register) v

Group Multiple Writes [

Holding Register Service Object - Par600

Input Register Service Object - VAL80O Data Type 6-Bit Unsigned
Input Register Service Object - VAL90O 32-Bit Options
4 1/0 32-Bit Registers O
GPIO 1 Floating Point
Iding Register Service Object - Par100 Summary ~ 1 X|[Object List -4
Holding Register Service Object - Par100 S
© ‘D”sz‘é;' paig T Remmeny Object Type Description Destination Address Start Register Number of Registers Start Coil Number of Coils Start Input Number of Inputs  Database Address  Multiplier Read Function
Destination Address: 1 Input Register Service Object ~ VALTO0 1 601 100 WA NA N/A N/A 1200 1 4 (Read Input Registers)  N/Z
;‘“SEQ“";’ ! ters 100 Holding Register Service Object Par100 1 1 100 N/A N/A N/A N/A 0 1 3 (Read Holding Registers) 6 (F
Jumber of Registers:
Database Address: 0 Halding Register Service Object Par200 1 101 100 WA NA N/A N/A 200 1 3 (Read Holding Registers) 6 (F
Multiplier: 1 . Halding Register Service Object Par300 1 201 100 N/A NAA N/A N/A 400 1 3 (Read Holding Registers) 6 (F
Cf:;;“u’;‘;'; :‘36(5;:::::‘;‘2 ;:;‘:::) Halding Register Service Object Pard00 1 301 100 /A NFA NAA NA 800 1 3 (Read Holding Registers) 6 (F
Data Type: 16-Bit Unsigned Halding Register Service Object Pars00 1 401 100 WA NA N/A N/A 800 1 3 (Read Holding Registers) 6 (F
7P ig
5115“‘;9:“”5‘ N Halding Register Service Object Par§00 1 501 100 /A NFA NAA NA 1000 1 3 (Read Holding Registers) 6 (F
32-Bit Registers: No
9 Input Register Service Object ~ VALBOD 1 701 100 WA NA N/A N/A 1400 1 4 (Read Input Registers)  N/Z
Input Register Service Object ~ VAL9OD 1 701 100 WA NA N/A N/A 1600 1 4 (Read Input Registers)  N/Z

Einstellungen in MR08_Modbus_Bacnet.icsproj enthalten.

IWichtig!
Einstellungen 1/O alle deaktivieren bzw. |I6schen, sonst werden Database Register Uberschrieben.

IWichtig!
In der DeviceConfiguration -> PicoPort miissen folgende Einstellungen passen.

Project PicoPort - CMOS-PGW?2 Settings
4 Device Configurations Description CMOS-PEW:2
y . PicoPort - CM08-PGW2 Product ID 2101
4 Internal Parameters Database Endianness Little Endian
2 Network Configuration Parameters Default Network Protocoll [ Automatic

Read-Only Parameter - Product ID

y . . Auto Run
Read-Only Parameter - Firmware Version S .

Configuration Locking

Read-Only Parameter - Status Code Enable Lock O
Read-Write Parameter - Run Mode User Name
Read-Write Parameter - Protocol P
Read-Write Parameter - Address

. Status LED
Read-Write Parameter - Baud Rate

Status LED Control Default

Read-Write Parameter - Parity

. . Port Host
Read-Write Parameter - Timeout ©
Dand WAlritn Narammatar Cran Dada § Dacnanca Nalaas Natahase Address

— Database Little Endian
— Default Network auf Automatik

— AutoRUN aktiv!
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Steckkartenmodul CM-PGW

Zum kontrollieren, ob die Werte am Modbus ankommen, kann die Database per USB angezeigt werden:

L " .
4 gum Online Devices

4 8 c PicoPort - CM08-PGW2

4 |nternal Parameters

4 Network Configuration Parameters

icoPort - CMO8-PGW2 Summary

. PicoPort - CM08-PG

Desrrintinn: CM

¥ I X||Object List

atabase
View Radix Data Type
® Values () Objects ®) Decimal () Hex 16-Bit Signed ~
Address 0 2 4 6 8 10 12 14

0 2 2 1 1 1 0 0 0
16 0 2 2 0 0 0 80 150
32 13 101 50 101 2 0 0 0
48 0 10 30 1 25 5 0 20
64 40 1 5 S 5 = 15 30
80 70 100 60 50 99 13 3 1
96 120 0 3 99 5 1 10 50
112 30 101 0 5 0 0 1 100
128 0 8 0 0 &0 96 0 0
144 1 1 1 7 0 1 7 0
160 55 45 99 65 65 0 3 0

— Die Werte kdnnen auch per Anklicken geadndert werden (werden auch zum Regler gesendet).
— Wenn der Regler keine Daten mehr liefert, kénnen auch Werte reingeschrieben werden und es wird am

BACNET aktualisiert.
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